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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

zgodnie z Rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004r. w sprawie
szczego6towego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania
i odbioru rob6t budowlanych oraz programu funkcjonalno — uzytkowego (Dz. U. Nr 202 poz.2072)
Z zmiang z dnia 22.04.2005r.(Dz. U. 2005 nr 75 poz. 664)

SYSTEM ODDYMIANIA
SYSTEM SYGNALIZACJI PO ZARU

NAZWA | KOD GRUP ROBOT : Roboty w zakresie instalacji budowlanych
45300000-0
NAZWA | KOD KLASY ROBOT : Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
45310000-3
NAZWA | KOD KATEGORII ROBOT:
1. 45312000-7 Instalowanie systeméw alarmowych i anten
2. 45312100-8 Instalowanie pozarowych systemow alarmowych
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1 WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznych

Przedmiotem Specyfikacji Technicznych sg wymagania techniczne dotyczace wykonania i odbioru
instalacji sygnalizacji pozaru i oddymiania klatek schodowych K1; K2 w budynku:

ZESPOL SZKOL OGOLNOKSZTALCACYCH NR. 1
81-382 Gdynia
ul. Legionow 27
Budynek Internatu

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznych

Specyfikacje Techniczne beda uzyte jako integralna czes¢ Dokumentéw Przetargowych
i Kontraktowych dla wykonania Robét w zakresie opisanym w podpunkcie 1.3.

1.3 Zakres rob6t obj etych Specyfikacj g Techniczn g
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce wykonanie i
odbior robot:
Instalacji sygnalizacji pozaru SSP
Instalacji oddymiania grawitacyjnego klatek schodowych K1; K2 i odciecia pozarowego

Niniejsza specyfikacja techniczna zwigzana jest z wykonaniem nizej wymienionych robét:
- dostawa sprzetu instalacyjnego , elektroniki
- montaz osprzetu instalacyjnego,
- montaz instalacji przewodowych
- montaz i podigczenie urzadzen,
- uruchomienie instalacji systemu oddymiania, systemu sygnalizacji pozaru
- wykonanie pomiarow.
- dokonanie przekazania systemoéw do eksploatacji na podstawie protokétu odbioru.

1.4  Podstawowe okre $lenia
Uzyte w niniejszej Specyfikacji okreslenia nalezy rozumieé nastepujgco:
Dziennik Budowy — opatrzony pieczecia Zamawiajacego zeszyt z ponumerowanymi stronami
stuzacy do rejestrowania procesu budowlanego oraz rejestrowania dokonanych odbioréw robot,
notowania wszystkich wydarzen, prowadzenia technicznej korespondencji pomiedzy Inspektorem
Wykonawcg i Projektantem.
Inspektor Nadzoru — osoba wyznaczona przez Zamawiajgcego, upowazniona do kontaktow
z Wykonawca, oraz do przeprowadzenia odbioréw i biezacej kontroli materiatéw oraz robét.
Kierownik Budowy - osoba legitymujgca sie uprawnieniami budowlanymi do kierowania robotami
budowlanymi wyznaczona prze Wykonawce do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu.
Ksiega Obmiaréw - akceptowany przez Inspektora zeszyt z ponumerowanymi stronami stuzacy
do wpisywania przez Wykonawce obmiaréw wykonanych robot w formie wyliczen, szkicéw i ewent.
dodatkowych zatacznikéw. W pisy w ksiedze obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez
Inspektora.
Materialy —  tworzywa uzyte do wykonania prac zgodnych z dokumentacjg projektowg i
zaakceptowang przez Inspektora.
Pozostate nazewnictwo jest zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi polskimi normami.
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1.5 Ogoblne wymagania dotycz gce prowadzenia robot

Wykonawca jest zobowigzany wykonywac¢ wszystkie roboty $cisle wedtug Dokumentacii
Projektowej. Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos$¢ prac i ich zgodno$¢ z dokumentacjg
kontraktowg i techniczna, specyfikacjami technicznymi i instrukcjami Inspektora Nadzoru.
Zamawiajgcy w terminie okreslonym w Warunkach Kontraktowych, przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami.

Nalezy przekaza¢ Dziennik Budowy, Ksiege Obmiaru Robo6t oraz dwa egzemplarze Dokumentacii
Projektowej i dwa komplety Specyfikacji (ST). Przed rozpoczeciem robdt Wykonawca jest
zobowigzany do pisemnego powiadomienia wszystkich zainteresowanych stron o terminie
rozpoczecia prac oraz przewidywanym terminie ich zakonczenia.

1.5.1 Dokumentacja Projektowa i Powykonawcza

a) Dokumentacja Wykonawcza powinna by¢ zatgczona do Dokumentéw Przetargowych. Jest ona
podstawg do realizacji robot objetych umowa.

b) Dokumentacja Powykonawcza powinna by¢ opracowana przez Wykonawce,
w ramach ceny Umowy i powinna obejmowa¢ cato$¢ wykonanych robd6t, z naniesionymi
wszystkimi zmianami wprowadzonymi w trakcie budowy.

1.5.2 Zgodno $¢ prac z Dokumentacj g Projektow a i Specyfikacj a Techniczn a

Dokumentacja projektowa i Specyfikacja Techniczna stanowig cze$s¢ umowy a wymagania,
wyszczegoélnione w chociaz jednym z nich, sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak, jakby zawarte
byly w calej dokumentacji. Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledédw lub uproszczen w
Dokumentach Umowy a o ich wykryciu powinien natychmiast powiadomi¢ Inspektora
Nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian, poprawek lub interpretacji tych dokumentéw.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty muszg by¢ zgodne z Dokumentacjg
Projektowsg i Specyfikacjg Techniczna.

Dane, okreslone w Dokumentacji Projektowej i Specyfikacji, sg uwazane za wartosci docelowe, od
ktérych dopuszczalne sg odchylenia, w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z Dokumentacjg Projektowg lub
Specyfikacjg i wplynie to na nie zadawalajgcg jakos¢ elementéw budowli, to takie materiaty
beda niezwlocznie zastgpione innymi, a roboty rozebrania wykonane zostang na koszt
Wykonawcy.

1.5.3 Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia i utrzymania bezpieczenstwa terenu budowy,
w okresie realizacji Kontraktu, az do koncowego Odbioru Robét.

1.5.4 Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania prac Umowy.

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé wszelkie przepisy dotyczace ochrony $Srodowiska
naturalnego.

1.5.5 Ochrona przeciw pozarowa

Wykonawca musi przestrzega¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowej i musi utrzymywa¢ wszelki
sprzet przeciwpozarowy w gotowosci do uzycia.



1.5.6.Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposéb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie moga by¢ dopuszczone do
uzycia.

1.5.7 Ochrona i zabezpieczenie prac monta zowych

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone prac i za wszelkie materialy oraz urzadzenia,
uzywane do realizacji prac, od chwili ich rozpoczecia az do daty wydania $wiadectwa przejecia
przez Zamawiajacego.

Wykonawca musi prowadzi¢ prace, az do czasu koncowego ich odbioru. Jesli Wykonawca,
w jakimkolwiek czasie zaprzestanie kontynuacji robot, to na polecenie Inspektora Nadzoru,
powinien rozpocza¢ kontynuacje robét, nie pdzniej niz 24 godziny od otrzymania polecenia.

1.5.8 Przestrzeganie przepisoéw prawa

Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszelkie przepisy i wytyczne, zwigzane z prowadzonymi
pracami i jest w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych przepiséw i wytycznych podczas
prowadzenia prac.

1.5.9 Prace towarzysz ace i specjalne

Roboty towarzyszace :

- utrzymanie urzadzenh placu budowy wraz z maszynami

- pomiary do rozliczenia rob6t

- dziatania ochronne zgodnie z warunkami BiH P

- doprowadzenie energii do punktéw wykorzystania

- dostarczanie materiatow eksploatacyjnych

- dostarczanie drobnych urzadzen i narzedzi

- przewdz materiatdw do miejsca ich wykorzystania

- usuwanie odpadéw z obszaru budowy oraz usuwanie zanieczyszczen wynikajacych z robo6t
wykonywanych przez wykonawce

- usuwanie odpadéw do 1m® , nie zawierajacych substancji szkodliwych

Roboty specjalne :

- nadzorowanie robo6t wykonywanych przez inne przedsiebiorstwa w ramach umowy
0 pod wykonawstwie

- dzialania zabezpieczajace przed wypadkami przy pracy na rzecz innych przedsiebiorstw

- specjalne dziatania zabezpieczajgce przed szkodami na skutek warunkéw atmosferycznych

- ubezpieczenie rob6t do chwili odbioru

- usuwanie przeszkéd

- ustawianie , utrzymanie i usuniecie urzgdzen do zabezpieczenia komunikacji na budowie
np. ogrodzen i o$wietlenia

- ustawianie , utrzymanie i usuniecie urzadzen poza placem budowy w celu sterowania
objazdem oraz regulowania komunikacji

- szczegolne zabezpieczenia prac wymagane przez zleceniodawce w celu wczesniejszego
uzytkowania i utrzymania budowli oraz ich usuniecie

- dodatkowe dziatania zwigzane z ochrong i naprawg instalacji na budowie

2 MATERIALY | URZADZENIA

Do budowy powinny by¢ uzyte materialy odpowiadajace wymogom okreslonym w art. 10 ustawy
z 7.07.1994r. — prawo budowlane, w Rozporzadzeniu Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji
z dnia 31 lipca 1998r. w sprawie oceny zgodnosci, wzoru deklaracji zgodnosci oraz sposobu
znakowania wyrobéw budowlanych dopuszczonych do obrotu i powszechnego stosowania
w budownictwie i spetni¢ warunki okreslone w odpowiednich normach przedmiotowych,
a w przypadku braku normy powinny odpowiada¢ warunkom technicznym wytworni lub innym

umownym warunkom



Parametry techniczne materiatdw i wyrobéw powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi
w  projekcie wykonawczym i powinny odpowiada¢ wymaganiom obowigzujacych norm
panstwowych (PN lub BN) oraz przepisom dotyczacym budowy urzadzen elektrycznych.
Materiaty, wyroby i urzdzenia, dla ktérych wymagaeskwiadectw jakéci lub certyfikaty
zgodndgci np. przewody, kanaty kablowe, wdzenia itp. naly dostarczé ze swiadectwami
jakaosci, certyfikatami, kartami gwarancyjnymi lub protokotami odbiorahmécznego (np. w
przypadku urzdzea prefabrykowanych)
Dostarczone na miejsce budowy materiaty i urzgdzenia nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem
kompletnos$ci i zgodnosci z projektem.
W przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajgcych sie watpliwosci mogacych mie¢ wplyw na jako$é
wykonania rob6t , materialy i urzadzenia nalezy przed ich wbudowaniem podda¢ badaniom
okreslonym przez dozor techniczny robot.
Sktadowanie materiatow i urzgdzen na budowie powinno odbywac sie zgodnie z zaleceniami
producentéw , w warunkach zapobiegajacych zniszczeniu , uszkodzeniu lub pogorszeniu sie
wtasciwosci technicznych na skutek wptywu czynnikdw atmosferycznych lub fizykochemicznych
Nalezy zachowa¢ wymagania wynikajgce ze specjalnych wtasciwosci materialébw oraz wymagania
w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego .
Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy. Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i wymiang na whasny
koszt.
2.1  Materiaty do wykonania instalaciji

Zastosowane w dokumentacji i specyfikacji okreslenie przedmiotu zamoéwienia poprzez wskazanie
nazwy producenta ma na celu doprecyzowanie przedmiotu zamoéwienia. Zamawiajgcy dopuszcza
mozliwos¢ sktadania ofert roéwnowaznych pod warunkiem, ze zaproponowane materiaty
i urzadzenia bedg posiadaly parametry nie gorsze niz te, ktére sg przedstawione w dokumentacji
technicznej. W przypadku ztozenia ofert rownowaznych nalezy zatgczy¢ foldery, dane techniczne i
aprobaty techniczne dla materiatléw i urzadzen réwnowaznych, zawierajacych ich parametry
techniczne.

3 INSTALACJA SYGNALIZACJI PO ZARU | ODDYMIANIA GRAWITACYJNEGO

Nalezy wykonaé ochrone niepetng budynku instalacja sygnalizacji pozaru zintegrowang z
instalacjg oddymiania grawitacyjnego klatek schodowych K1; K2.

Stosowane urzadzenia muszg speliaé wszystkie unormowania dotyczace wlasciwego
zabezpieczenia po wzgledem wykrywania zagrozenia pozarowego w obiekcie.

Klapy dymowe:
Jako klapy dymowe na kl. schodowej K1lwykorzystane zostang nowe okna (4szt) na
ostatniej kondygnacji klatki schodowej. Na kl. schodowej K 2 zostang wykorzystane istniejace okna
(5szt) 3 okna rozwieralne, 2 okna uchylne po przystosowaniu ich do oddymiania poprzez zmiane
sposobu otwarcia tylko na uchylne przez wstawienie dodatkowych zawiaséw w czesci dolnej
skrzydet.

Napowietrzanie
Na kl. schodowej K1 nowe okna usytuowane na spoczniku potpietra pomiedzy parterem a | pietrem
szt.2
Na kl. schodowej K2 istniejgce okna na spoczniku poétpietra pomiedzy parterem a | pietrem szt.2
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centrala systemu SSP

Centrala sygnalizacji alarmu pozaru, mikroprocesorowa, analogowa, adresowalna:
- napiecie zasilania podstawowe — 230 V AC, 50 Hz;

- napiecie zasilania rezerwowe — 24 V DC,;

- napiecie tadowania baterii akumulatoréw — 28 V +2%;

- ilos¢ linii dozorowych — 2 klasy A,

- min. 2 wyjscia alarmowe (do sygnalizatoréw);

- min. 8 wyj$¢ programowalnych sterujacych;

- informacja o zdarzeniach wys$wietlana na wyswietlaczu ciektokrystalicznym

- wydruk komunikatéw o zdarzeniach na drukarce;

- rejestr zdarzen z pamiecia;

- mozliwo$¢ tworzenia stref z programowanymi trybami alarmowania;

- mozliwo$¢ montazu dodatkowych przekaznikow;

- mozliwos¢ programowania algorytmow realizujgcych funkcje sterownicze;

- programowane czasy na potwierdzenia alarmu pozarowego | i Il stopnia;

- mozliwosé blokowania alarméw pochodzacych od uszkodzonych elementow;
- wspOlpraca ze stacjg monitorowania,

- kody dostepu dla uzytkownikéw i serwisu;

Czujki dymu
Czujka optyczna dymu — kasowalna, zdejmowalna, adresowalna, analogowa z wewnetrznym
izolatorem zwar¢.

ROP
Reczny ostrzegacz pozarowy wewnetrzny — analogowy, adresowalny z obudowa, z wewnetrznym
izolatorem zwar¢.

Centrala odymiania

Centrala oddymiania dwu grupowa 8A, w wyposazeniu:
- modut przekaznika odtaczajacego;

- akumulatory 12V/7,2Ah

Przycisk oddymiania:
Przycisk oddymiania — z funkcjg OTWIERANIE-ZAMYKANIE, wskaznik alarmowy i kontrolny

Przycisk przewietrzania z funkcj g na kluczyk
otwieranie/zamykanie okien w przewietrzaniu przy pomocy kluczyka.

Sitowniki 24VDC
Naped tancuchowy 24V, sita: 300N / wysuw: 350mm ; 500mm/ 1,0A

Trzymacze drzwiowe
Elektromagnesy 24VDC
zwora ptytkowa



Kable i armatura kablowa
1. Do wykonania instalaciji linii dozorowych sygnalizacji alarmu pozaru nalezy zastosowa¢ przewod
miedziany, dwuzytowy, ekranowany z izolacjg z poliwinitu lub polietylenu jednolitego z powlokg
uniepalniong o indeksie tlenowym >29% koloru czerwonego, o $rednicy zyt 0,8mm, spetniajace
wymogi PN-92/T-90320.
Wymagana rezystancja izolacji min. 500 MQ / km.
Wymagana pojemnosc¢ skuteczna max. 100 nF/km
2. Do wykonania linii sygnatowych i sterowniczych instalacji sygnalizacji pozaru i linii zasilajace;j
sitowniki w instalacji oddymiania nalezy stosowac przewody teletechniczne miedziane,
ognioodporne pozwalajgce na prawidtowe funkcjonowanie instalacji w czasie pozaru, o izolaciji
tworzywa bezhalogenowego, o wysokim indeksie tlenia i powloce z tworzywa bezhalogenowego,
barwy czerwonej spetniajgce wymogi PN-EN 50200. Wymagana rezystancja izolacji min. 500
MQ/K.
3. Do wykonania linii zasilania elektromagnesdw stosowaé przewody sterujgce
(elektroenergetyczne) — nie wymagana jest klasa odpornosci ogniowej PH.
W zakres w/w prac wchodz 3a:
1. Zainstalowanie centrali systemu sygnalizacji pozaru;
2. Zainstalowanie central sterowaniem oddymianiem;
3. Zainstalowanie kutyny powietrzne;j
4. Zainstalowanie przyciskéw oddymiania;
5. Zainstalowanie sitownikow tancuchowych 24V/DC do okien oddymiania i napowietrzania
6. Zainstalowanie elektromagnesow przy drzwiach p/poz EI60;(tacznik parter)
7 Montaz urzadzen systemu sygnalizacji pozaru;
8 Woykonanie bruzd pod przewody do SSP i do systeméw oddymiania
9 Ukfadanie przewodu zasilania 230 V centrali SSP
10 Uktadanie przewodu zasilania 230 V centrali oddymiania
11 Uktadanie przewodu zasilania 230 V kurtyny powietrznej
12 Uktadanie przewodu sterujacego kurtyny przez SSP
13 Uktadanie przewodu sterujgcego przyciskami oddymiania
14. Montaz sygnalizatoréw akustycznych
15 Montaz czujek dymowych
16 Uktadanie kabli petli dozorowej systemu sygnalizacji pozaru;
17 Ukfadanie kabli sterowania sygnalizatorami akustycznymi i zasilania sitownikow;
18 Zakrycie bruzd z pomalowaniem zaprawy zakrywajgcej bruzdy.
19 Wykonanie pomiaréw koncowych kabli.
20 Uktadanie kabli zasilania elektromagneséw
21 Programowanie centrali sygnalizacji pozaru;
22 Uruchomienie i testowanie systemu sygnalizacji pozaru;
23 Sprawdzenie integracji systemu SSP z systemem oddymiania oraz funkcji wykonawczych.



4 SPRZET

4.1 Sprzet do wykonania prac

Wykonawca jest zobowigzany do uzycia specjalistycznego sprzetu do realizowanych robét,
sprawnego i dopuszczonego do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Urzadzenia pomocnicze, transportowe i ochronne stosowane przy robotach elektrycznych powinny
odpowiadac¢ ogélnie przyjetym wymaganiom co do ich jakosci oraz wytrzymatosci.

Maszyny, urzadzenia i sprzet zmechanizowany uzywane na budowie powinny mie¢ ustalone
parametry techniczne i powinny by¢ ustawione zgodnie z wymaganiami producenta oraz
stosowane zgodnie z ich przeznaczeniem.

Urzadzenia i sprzet zmechanizowany podlegajace przepisom o dozorze technicznym,
eksploatowane na budowie, powinny mie¢ aktualne wazne dokumenty uprawniajgce do ich
eksploatacii.
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5 TRANSPORT

6.1 Transport Materiatbw

Przewozone materialy i urzadzenia powinny byé w czasie transportu ulozone na plaski
zabezpieczone przed przesuwaniem sie. Zaleca sie transport w opakowaniach fabrycznych.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za zamoéwienie, zatadunek, transport, odbi6r, roztadunek
i bezpieczne przechowanie urzadzen i materialdw oraz narzedzi i sprzetu niezbednych do
wykonania i zakonczenia robot.

7 WYKONAWSTWO ROBOT

7.1 Wymagania ogélne

Wykonawca przedstawi do akceptacji Inwestorowi projekt organizacji i harmonogram robét
uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich bedg wykonywane roboty.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowa.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ stosowanych materiatdbw, oraz za wykonanie prac
zgodnie z Dokumentacjg Projektowg i wymaganiami ST. Dla wyjasnienia watpliwosci nalezy
kazdorazowo powiadamia¢ Inspektora Nadzoru lub Stuzby wskazane przez Inwestora.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie trasy kablowej i montaz urzadzen.
Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce przy wykonywaniu instalaciji
i montazu urzgdzen zostang poprawione przez Wykonawce na wtasny koszt.

7.2 Rozpocz ecie robot

Przed rozpoczeciem montazu Kierownik rob6t powinien stwierdzic, ze:
- obiekt odpowiada warunkom zgodnym z przepisami bezpieczenstwa pracy do prowadzenia
robo6t instalacyjnych,
- elementy budowlano-konstrukcyjne majace wplyw na montaz instalacji odpowiadajg
zalozeniom projektowym.

7.3 Montaz instalacji

Montaz instalacji sygnalizacji pozaru i oddymiania nalezy wykona¢ zgodnie z wymogami normy
BN-84/8984-10 i PKN-CEN/TS 54-14.

Linie dozorowe nalezy prowadzi¢ p/t lub n/t w przestrzeni miedzystropowej, w ostonie z rur
elektroinstalacyjnych oraz w metalowych korytach kablowych siatkowych. Instalacje nalezy
uktada¢ zgodnie z zasadami jak dla innych instalacji teletechnicznych z zachowaniem koordynacji
przy zblizeniach i skrzyzowaniach zgodnie z normg BN-84/8984-10.

Kable ognioodporne nalezy montowaé p/t lub n/t, do $ciany, na uchwytach pojedynczych firmy
OBO Bettermann (certyfikowane metalowe kotwy) o takiej samej odpornosci ogniowej co
zastosowany kabel, przy uSyciu dowolnych tulejek rozporowych stalowych M6 oraz dowolnych
wkretéw stalowych M6 w odstepach co 30cm.

Zgodnie z zaleceniami CNBOP przewody z cechg PH90 mogg byé¢ ukladane w rurkach PCV.
Catosc¢ nalezy mocowacé przy pomocy uchwytéw OBO 1015 co 30cm.

Przejscia przez $ciany oddzielenia pozarowego nalezy uszczelnic masg ognioodporng o
odpornosci ogniowej nie mniejszej niz odpornos¢ ogniowa oddzielenia
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7.4 Montaz urzadzen

Przy montazu urzadzen nalezy przestrzega¢ miedzy innymi:

1.Czujki powinny by¢ montowane w odlegtosci co najmniej 0,5m od scian lub Scianek dziatowych,

belek, podciggdéw lub przebiegajace pod stropem kanatow wentylacyjnych (przegréd).

Jezeli pomieszczenie jest wezsze niz 1,2m, czujka powinna by¢ instalowana w czesci srodkowej,

nie blizej niz1/3 szerokosci pomieszczenia od jednej ze Scian.

Sciany, przepierzenia lub regaly, siegajace blizej niz 0,3m od stropu powinny by¢ traktowane jako

petne przegrody. Wokét czujki powinna byé zachowana wolna przestrzen o promieniu strefy co

najmniej 0,5m.

2. Czujki nie powinny by¢é umieszczane bezposrednio na wlocie $wiezego powietrza z instalacji

wentylacji. Minimalna odlegto$¢ czujek od kratek nawiewnych wynosi 1,5m. Stropy perforowane,

przez ktore jest doprowadzane powietrze do pomieszczenia powinny by¢ zakryte w promieniu min.

0.5 m wokét czujki.

3. Czujki nalezy tak instalowaé¢, aby wskazniki zadziatania w nich umieszczone byly widoczne

Z jednego punktu, najlepiej przy wejsciu do pomieszczenia,

4. Przyciski nalezy montowac¢ na $cianach na wys. od 1,3 do 1,5 m nad podtogg oraz w odlegt. min.

0,5 m od innych urzadzenh.

4. Sitowniki tancuchowe do okien nalezy montowa¢ po uprzednim demontazu klamek i
ogranicznikbw oraz montazu dodatkowych nozyc zabezpieczajacych okno uchylne przed
wypadnieciem.

5. Montaz urzadzeh nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacjg i dostarczonymi DTR dla
poszczegdblnych elementow systemu.

8 KONTROLAJAKO SCI ROBOT
8.1 Ogolne zasady kontroli

Kontroli podlegajg instalacje i urzadzenia wymienione w punkcie 1.3 dla potwierdzenia ich
parametréw technicznych i ich zgodnosci z projektem.

Wszystkie materialty do wykonania rob6t musza odpowiada¢é wymaganiom Dokumentacji
Projektowej i Specyfikacji Technicznej.

Ponadto sprawdzeniu podlega stan materiatbw i urzadzeh (ich wyglad, brak uszkodzen
zewnetrznych) przed ich montazem, jak réwniez po zamontowaniu.

8.2 Kontrola jako $ci rob6t

Warunki przystgpienia do badan:

Badania nalezy przeprowadzi¢ w nastepujacych fazach:
- po zakonczeniu uktadania przewod6éw w korytach i bruzdach
- po ukonczeniu montazu urzadzen,
- w okresie gwarancyjnym.
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Kontrola jakosci materiatow

Materialy dostarczone na teren budowy powinny mie¢ swiadectwa jakosci, atesty, certyfikaty
i Swiadectwa gwarancyjne.

Jezeli istniejg jakiekolwiek watpliwosci dotyczace ich przydatnosci lub jakosci, materialy takie
nalezy podda¢ ponownemu badaniu.

Sprawdzi¢ zgodnos$¢ zastosowanych materiatéw z dokumentacjg projektowa.

Sprawdzi¢ zgodnos¢ przebiegéw kablowych z dokumentacjg projektowa.

Wszelkie odstepstwa powinny by¢ uzgodnione z Inspektorem Nadzoru.

8.3 Badania i pomiary

Kontrole jakosci robét nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z normami i przepisami wtasciwymi dla
danego rodzaju robét.
Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robét oraz po ich zakonczeniu powinno podlegac:

- zgodnos$¢ wykonania rob6t z dokumentacija projektowa,

- zgodnosc¢ wykonania z przedmiotowg ST,

- zgodnosc¢ z Normami panstwowymi , obowigzujgcymi przepisami i warunkami technicznymi.

Po wykonaniu instalacji teletechnicznych nalezy:

- dokona¢ ogledzin instalacji teletechnicznej w celu potwierdzenia spelnienia wymagan
prawidtowosci doboru, zainstalowania i braku widocznych uszkodzen wptywajacych na
pogorszenie dziatania,

- dokonac sprawdzenia wykonania poprawnosci potaczen,

- dokonac¢ sprawdzenia umocowania urzadzen i kabli,

- dokonac sprawdzenia wtasciwego oznakowania linii,

- dokona¢ pomiaréw instalacji,

- wykona¢ proby dziatania urzgdzenh czynnych,

W szystkie wyniki ogledzin i pomiaréw nalezy zamiesci¢ w protokole.

8.4 Zasady post epowania z wadliwie wykonanymi elementami robot

Wszystkie materiaty nie spetniajgce wymagan ustalonych w odpowiednich punktach ST zostang
przez Kierownika Budowy odrzucone.

Wszystkie elementy robét, ktére wykazujg odstepstwa od postanowien ST zostang rozebrane i
ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

9 OBMIAR ROBOT

9.1 Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarowymi sg: punkt -urzadzenie / instalacje-kable .

Dla kabli, przewodéw instalacyjnych, rur ochronnych, kanatéw i korytek jednostkg obmiarowag jest
1 m. zgodnie z przedmiarem robét.

Dla urzadzen jednostkg obmiarowa jest 1 szt. zgodnie z przedmiarem robot

Zaptacie podlegajg kompletne systemy po przyjeciu Prac przez Stuzby Techniczne Inwestora.
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10 ODBIOR ROBOT

10.1 Zasady ogdlne

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

10.2 Odbidr techniczny ko nhcowy instalacji

Instalacja powinna by¢ przedstawiona do odbioru technicznego koncowego po spetnieniu
nastepujgcych warunkow:
- zakonczono wszystkie roboty montazowe przy instalacji,
- dokonano badan odbiorczych, z ktérych wszystkie zakonczyly sie wynikiem pozytywnym,
- zakonczono roboty budowlano-konstrukcyjne, wykonczeniowe i inne, majgce wplyw na
poprawnosé eksploatacji instalacji i urzadzen.

Przy odbiorze koncowym instalacji nalezy przedstawi¢ nastepujace dokumenty:

- projekt techniczny powykonawczy instalacji (z naniesionymi ewentualnymi zmianami
i uzupetnieniami dokonanymi w czasie budowy);

- potwierdzenie zgodnosci wykonania instalacji z projektem technicznym, warunkami
pozwolenia na budowe i przepisami;

- obmiary powykonawcze;

- protokoty wykonanych badan odbiorczych

- dokumenty dopuszczajgce do stosowania w budownictwie wyroby budowlane, z ktérych
wykonano instalacje

W ramach odbioru kohcowego nalezy:

- sprawdzi¢ czy instalacja jest wykonana zgodnie z projektem technicznym powykonawczym,

- sprawdzi¢ zgodno$¢ wykonania odbieranej instalacji z wymaganiami, a w przypadku
odstepstw, sprawdzi¢ w dzienniku budowy uzasadnienie koniecznosci wprowadzenia
odstepstw,

- sprawdzi¢ protokoty zawierajgce wyniki badan odbiorczych,

- uruchomi¢ instalacje, sprawdzi¢ osigganie zaktadanych parametrow,

Odbidr koncowy konczy sie protokolarnym przejeciem instalacji do uzytkowania lub protokolarnym
stwierdzeniem braku przygotowania instalacji do uzytkowania, wraz z podaniem przyczyn takiego
stwierdzenia.

Protokot odbioru koncowego nie powinien zawieraé postanowien warunkowych. W przypadku
zakonczenia odbioru protokolarnym stwierdzeniem braku przygotowania instalacji do uzytkowania,
po usunieciu przyczyn takiego stwierdzenia nalezy przeprowadzi¢ ponowny odbior instalacji. W
ramach odbioru ponownego nalezy ponadto stwierdzi¢ czy w czasie pomiedzy odbiorami elementy
instalacji nie ulegly destrukcji spowodowanej korozjg, uszkodzeniami mechanicznymi lub innymi
przyczynami.

10.3 Odbioér pogwarancyjny

Przed uptywem okresu gwarancyjnego Zamawiajacy przeprowadzi proby eksploatacyjne. Termin
przeprowadzenia préb, ich zakres oraz czas ich trwania zostang ustalone oddzielnie.
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11 PODSTAWY PLATNO SCI

11.1 Ustalenia Dotycz agce Podstawy Platno $ci
Szczegotowe ustalenia dotyczace ptatnosci zawarte sg w Umowie.

12 PRZEPISY ZWIAZANE

1.

Ll

10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

PKN-CEN/TS 54-14 Specyfikacja Techniczna "Systemy sygnalizacji pozarowej -
Projektowanie, zaktadanie, odbior, eksploatacja i konserwacja instalacji"

PN-EN 54-1:1998 - Systemy sygnalizacji pozarowej —W prowadzenie

PN-EN 54-2:2002/A1:2007 - Systemy sygnalizacji pozarowej — Cze$¢ 2: Centrale

sygnalizacji pozarowej.

PN-EN 54-3:2003/A2:2007 - Systemy sygnalizacji pozarowej — Czes¢ 3: Pozarowe

urzgdzenia alarmowe. Sygnalizatory akustyczne.

PN-EN 54-7:2004/A2:2006(U) - Systemy sygnalizacji pozarowej — Czes¢ 7: Czujki dymu.

Czujki punktowe dziatajgce z wykorzystaniem $wiatta rozproszonego, S$wiatla
przechodzacego lub jonizaciji.

PN-EN 54-11:2004 - Systemy sygnalizacji pozarowej — Czes¢ 11: Reczne ostrzegacze

pozarowe.

PN-EN 54-13:2007 - Systemy sygnalizacji pozarowej — Cze$¢ 13: Ocena kompatybilnoSci
podzespotow systemu.

PN-EN 54-18:2007 - Systemy sygnalizacji pozarowej — Czes¢ 18: Urzadzenia
wejscia/wyjscia.

PN-ISO 6790/Ak:1997 Sprzet i urzadzenia do zabezpieczeh przeciwpozarowych

i zwalczania pozaréw — Symbole graficzne na planach ochrony przeciwpozarowej -
Wyszczegdlnienie

BN-84/8984-10 - Zaktadowe sieci telekomunikacyjne przewodowe. Instalacje wnetrzowe.

Wymagania ogolne.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002r. w sprawie warunkéw
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowania (D.U.z 2002r. Nr 75,
poz. 690 z pdzniejszymi zmianami)

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 21.04.06r.
w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektow budowlanych
i terenéw (D.U. z 2006r. nr 80 poz.563)

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 16.06.2003r. w
sprawie uzgadniania projektu budowlanego pod wzgledem ochrony przeciwpozarowej
(D.U. z 2003r. nr 121 poz.1137)

Atesty projektowanych urzadzen i materiatow.
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KLATKA SCHODOWA K1; K2

ZESTAWIENIE OSPRZETU

INSTALACJI SYSTEMU ODDYMIANIA PRZY
WYKONYWANIU ROBOT WG NINIEJSZEJ SPECYFIKACJI

nazwa ¢ ilo producent

Centrala oddymiania RZN4408M 2szt. D+H POLSKA
Akumulatory 12V/7,2Ah 4szt. KOBE
Modut TR42 2szt. D+H POLSKA
Przekagnik RM84 1szt. RELPOL
Gniazdo przekanika GZ80 1szt. RELPOL
Przycisk przewietrzania SLT 42 2szt. D+H POLSKA
Obudowa n/t AP/LT do SLT 42 2szt. D+H POLSKA
Przycisk oddymiania z sygn. RT/42-ST 2szt. D+H POLSKA Przycisk
oddymiania RT/42 PL 6szt. D+H POLSKA
Sitownik tancuch. KA34/500 4szt. D+H POLSKA
Sitownik tancuch.KA34/350 7szt. D+H POLSKA
Konsole mocujce F-KA 9%kpl. D+H POLSKA
Konsole mocujce RA-KA 2kpl. D+H POLSKA
Puszki hczeniowe 8szt. ELEKTROPLAST
Elektromagnes drzwiowy GT 50 R/089 2szt. D+H POLSKA
Zwora GT 50 R5 2szt. D+H POLSKA
Wytacznik nadmiarowo-pdowy S301B10 2szt. LEGRAND
Kurtyna powietrzna KP/Dp-171-Z 1szt. JUWENT
Regulator obrotow ARW: 1,2 1szt. JUWENT
Listwy elektroinstalacyjne LS 10x18 15mb TECHNOKABEL
Przewdd YnTKSY 3x2x08 100mb BITNER
Przewdéd HDGs 3x1,5 50mb. BITNER

Przewdd YDY 3x1,5 30mb TECHNOKABEL



ZESTAWIENIE SPRZETU

INSTALACJA SYSTEMU SYGNALIZACJI POZARU

L.p. | Wyszczegllnienie | Symbol llo$¢ Producent-dystrybutor
1 Centrala MENVIER |DF6000/2/P/EB/PL 1 COOPER INDUSTRIES
2 Akumulator 12V PowerSonic 12 Ah 4 SIEMENS

3 Sygnalizator SG-PGw 10 W2

4 Czujka optyczna MAP820 73 COOPER INDUSTRIES
5 Przycisk ROP MBG814 13 COOPER INDUSTRIES
6 Modut I/O MIO324 3 COOPER INDUSTRIES
7 Gniazdo czujek MABS800 73 COOPER INDUSTRIES
8 Uktad wykonawczy |RM84, GZ80 3 RELPOL

9 Puszka instalacyjna |PIP3-A 10 W2

10 |Przewdd YNTKSY 1x2x1.0 |570 mb |Bitner

11 |Przewdd HDGs 1 x2x 1.0 170 mb |Bitner

12 | Przewdd HDGszo 3x 1.5 40 mb |Bitner

13 |Korytko kablowe 15 x10 240 mb |Legrand




